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●  Kompakte Sensorköpfe mit telezen- 
trischer Optik

●  Vollständige Integration in das 
Werth Multisensorkonzept

●  Adaptierung über automatische         
Wechselschnittstelle an Aufnah- 
mekopf SP25, Dreh-/Schwenkge-
lenk PH10M oder über stufenloses 
Werth Schwenkgelenk 

●    8-Segment-Dunkelfeld-Auflichtbe-
leuchtung

●  Hellfeld-Auflichtbeleuchtung im
Strahlengang integriert

●  Telezentrische Abbildungsoptik mit
hoher Auflösung

●  Werth Konturbildverarbeitung
●  Hochgenaue Autofokusfunktion
●   Scanning mit Fasertaster WFP oder

Bildverarbeitung (Option)
●  Flexibles Messen mit Bildverar-

beitung und Fasertaster am Dreh-/
Schwenkgelenk

●  Automatischer Wechsel des Auf-
lichtringes gegen den Werth Fa-
sertaster über Wechselkinematik 
(Patentanmeldung)

●  Automatischer Wechsel zwischen 
Sensorkopf (IP 40 T / IP 110 T) und 
mechanischem Tastsysten kann mit-
tels des ACR3-Wechslers erfolgen

●  Messung von Regelgeometrie-
elementen und Konturen

●  Nachrüstoption zum optischen Mes-
sen für alle taktilen Werth-Koordi-
natenmessgeräte

●  Compact sensor heads with  
telecentric optics 

●  Complete integration into the Werth
Multisensor Concept

●  Mounting via automatic inter-  
changeable interface on SP25 
mounting connection, on the 
rotating-pivoting PH10M or via an 
infinite position Werth pivot joint

●  Eight segment darkfield incident 
light illumination

●  Brightfield incident light illumi-
nation integrated into beam path

●   High resolution telecentric imaging 
optics

●   Werth contour image processing
●  High accuracy autofocus feature 
●   Optical Scanning Package using 

Werth Video or Fiber Probe WFP 
(optional)

●  Flexible measurement with image 
processing and Fiber Probe on  
rotary/tilt connection

●  Fully automatic exchange of  
incident light ring and micro Fiber  
Probe using special Werth Kinema-
tic Probe Exchange (patent pending)

●  Automatic exchange between the 
(IP 40 T / IP 110 T) sensor head and 
mechanical probing systems is  
provided with the ACR3-changer

●  Measurement of regular geometries 
and contours

●  Retrofit option for optical meas-
urement for all touch trigger Werth 
coordinate measuring machines

●   Tête de mesure compact avec opti-
que télécentrique

●  Intégration complète dans le con-
cept multisensor Werth

●  Montée de façon interchangeable, 
via l’interface automatique, sur une 
tête pour SP25, sur une tête orien-
table PH10M ou sur un axe orien-
table continu Werth

●  Episcopie annulaire à huit secteurs à 
angle d’incidence fixe

●  Episcopie axiale intégrée dans 
l’optique

●  Optique télécentrique haute réso-
lution

●  Analyse d’image de contour Werth
●  Fonction autofocus haute résolution
●  Scanning avec palpeur fibre WFP ou 

analyse d’image (option)
●  Mesure polyvalente avec analyse 

d‘image et palpeur fibre sur tête 
orientable

●  Interchangeabilité des éclairages et 
du palpeur fibre par une cinémati-
que mécanique (dépôt de brevet)

●  Interchangeabilité automatique 
entre sensor (IP 40 T / IP 110 T) 
et les palpeurs mécaniques par 
l‘intermédiaire du changeur ACR3

●  Mesure d’éléments géométriques et 
de contours

●  Option en rétrofit pour une mesure 
optique sur toutes les machines de 
mesure Werth par palpage mécani-
que

Optische Anbausensoren mit Bildverarbeitung
Werth IP 40 T / IP 110 T Optical mounting sensors with image processing
Werth IP 40 T / IP 110 T Tête de mesure par analyse d‘image
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Optische Anbausensoren mit Bildverarbeitung
Werth IP 40 T / IP 110 T optical mounting sensors with image processing
Werth IP 40 T / IP 110 T sensors sans contact par analyse d’image

Messung eines Kunststoffteiles mit dem Werth IP 40 T
Measurement of a plastic part using Werth IP 40 T sensor

with image processing sensor

Mesure d’une pièce plastique avec le sensor IP 40 T

Messung eines Kunststoffteiles mit dem Werth IP 40 T
und dem Werth Fasertaster

Measurement of a plastic part using Werth IP 40 T 
sensor with image processing sensor

Mesure d’une pièce plastique avec le sensor IP 40 T
et le palpeur fibre Werth
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Anwendungsbeispiele
Application examples

Exemples de d‘applications

Technische Daten
● IP 40 T mit Vergrößerung 1,5x:        
  Antastabweichung MPE*:        
 - für PS/PF 1D OT (X,Y): 4,5  μm   
 - für PS/PF 2D OT (XY):  4,9 μm     
 - für PS/PF 1D OT (Z):     9,0 μm  
 Sehfeld:   ca. 2,4 x 1,8 mm  
 Arbeitsabstand:  40 mm   
 Schärfentiefe:  0.5 mm
● IP 40 T mit Vergrößerung 4,0x:         
 Antastabweichung MPE*:           
      - für PS/PF 1D OT (X,Y): 1,1 μm    
      - für PS/PF 2D OT (XY):  1,5 μm   
 - für PS/PF 1D OT (Z):     1,9 μm   
 Sehfeld:   ca. 0,9 x 0,65 mm 
 Arbeitsabstand: 40 mm   
 Schärfentiefe:  0.14 mm
● IP 110 T mit Vergrößerung 1,5x:     
 Antastabweichung MPE*:        
     - für PS/PF 1D OT (X,Y): 4,9 μm    
      - für PS/PF 2D OT (XY):  4,9 μm   
      - für PS/PF 1D OT (Z):     9,0 μm  
 Sehfeld:   ca. 2,4 x 1,8 mm  
 Arbeitsabstand: 110 mm   
 Schärfentiefe:  0.4 mm

*  maximal zulässige Antastabweichung:
in Anlehnung an ISO 10360 bzw. VDI 
2617 mit Werth Normalen bei entspre-
chend genauen Koordinatenmessgerä-
ten.

Technical Data
●  IP 40 T with magnification 1.5x:   
 Probing error MPE*:                        
 - for PS/PF 1D OT (X,Y): 4.5 μm    
 - for PS/PF 2D OT (XY):  4.9 μm     
 - for PS/PF 1D OT (Z):     9.0 μm  
       Field of view: approx. 2.4 x 1.8 mm 
 Working distance :  40 mm  
 Depth of field:   0.5 mm    
●  IP 40 T with magnification 4.0x:   
 Probing error MPE*:        
      - for PS/PF 1D OT (X,Y): 1.1 μm    
      - for PS/PF 2D OT (XY):  1.5 μm    
 - for PS/PF 1D OT (Z):     1.9 μm    
       Field of view: approx. 0.9 x 0.65 mm 
 Working distance:  40 mm  
 Depth of field:   0.14 mm      
● IP 110 T with magnification 1.5x:     
 Probing error MPE*:           
      - for PS/PF 1D OT (X,Y): 4.9 μm    
      - for PS/PF 2D OT (XY):  4.9 μm    
 - for PS/PF 1D OT (Z):     9.0 μm  
       Field of view: approx. 2.4 x 1.8 mm 
 Working distance:  110 mm  
 Depth of field:   0.4 mm   

*  max. permissible probing error: 
comparable to ISO 10360, resp. 
VDI 2617 with Werth standards and 
appropriately accurate coordinate 
measuring machines. 

Données techniques
●  IP 40 T avec objectif 1,5x :       
 Ecart de palpage MPE* :                    
 - pour PS/PF 1D OT (X,Y) : 4,5 μm 
 - pour PS/PF 2D OT (XY) :  4,9 μm 
 - pour PS/PF 1D OT (Z) :     9,0 μm 
 Champ optique : approx. 2,4 x 1,8 mm 
 Distance de travail :  40 mm  
 Profondeur de champ : 0.5 mm     
● IP 40 T avec objectif 4,0x :         
 Ecart de palpage MPE* :              
      - pour PS/PF 1D OT (X,Y) : 1,1 μm    
      - pour PS/PF 2D OT (XY) :  1,5 μm 
 - pour PS/PF 1D OT (Z) :   1,9 μm 
 Champ optique : approx.  0,9 x 0,65 mm 
  Distance de travail :  40 mm  
 Profondeur de champ : 0.14 mm       
● IP 110 T avec objectif 1,5x :       
 Ecart de palpage MPE* :                
      - pour PS/PF 1D OT (X,Y) : 4,9 μm   
      - pour PS/PF 2D OT (XY) :  4,9 μm 
 - pour PS/PF 1D OT (Z) :      9,0 μm 
 Champ optique : approx. 2,4 x 1,8 mm 
 Distance de travail :  110 mm  
 Profondeur de champ : 0.4 mm  

* Erreur de palpage max. permise :  
   suivant ISO 10360 et VDI 2617 sur  
   étalons Werth et machines à mesurer  
   aux précisions appropriées.


